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1 Objeto y campo de aplicación 

Este documento describe el establecimiento y funcionamiento de una estación de aforamiento 
ultrasónica (tiempo de tránsito) para la medición continua de caudal en un río, un canal abierto o un 
conducto cerrado. También describe los principios básicos en los que se basa el método, el 
funcionamiento y características de la instrumentación asociada y procedimientos de puesta en 
servicio. 
 
Está limitada a la técnica “tiempo de tránsito de impulsos ultrasónicos”, y no es aplicable a sistemas 
que hacen uso de las técnicas “variación de la frecuencia por efecto Doppler (efecto Doppler)” o 
“correlación” o “nivel a caudal” 
 
Este documento no se aplica para mediciones en ríos con hielo. 
 
NOTA Este documento se centra en la medida de caudal en canales abiertos. La Norma IEC 60041 incluye el uso de la técnica 

para la medición de caudal en tuberías llenas. 

 
 

2 Normas para consulta 

Los documentos indicados a continuación, en su totalidad o en parte, son normas para consulta 
indispensables para la aplicación de este documento. Para las referencias con fecha, solo se aplica la 
edición citada. Para las referencias sin fecha se aplica la última edición (incluida cualquier 
modificación de esta). 
 
ISO 772, Hidrometría. Vocabulario y símbolos. 
 
ISO 4373, Hidrometría. Dispositivos de medida del nivel del agua. 
 
ISO/TS 25377, Hydrometric uncertainty guidance (HUG) 
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